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El cddigo del proyecto aparece en dos archivos distintos, comprimido de dos formas distintas para
que si su ordenador no acepta uno de ellos tenga otra opcién. Cada uno de los ANEXOS es uno de
los formatos.

ANEXO I: En este archivo comprimido en el formato zip se encuentra el codigo del proyecto tanto
la parte de Python como de Arduino en sus respectivas carpetas. Dentro de este archivo
comprimido hay dos capetas una llamada Arduino, que contiene el cédigo de arudino, y una
llamada Python que contiene el cédigo de Python.

ANEXO Il: En este archivo comprimido en el formato 7z se encuentra otra copia del cédigo,
idéntica a la del anexo anterior, pero con otro tipo de compresidn. Dentro de este archivo
comprimido hay dos capetas una llamada Arduino, que contiene el cédigo de arudino, y una
llamada Python que contiene el cédigo de Python.



