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1 1 Eje primario P03 34CR4 6,4 kg
2 1 Eje intermedio P04 34CR4 14,6 kg
3 1 Chaveta paralela 6 x 6 x 40 DIN 6885-A F114 0.011 kg
4 1 Chaveta paralela 8 x 7 x 40 DIN 6885-A F114 0.017 kg
5 6 Chaveta paralela 10 x 8 x 40 DIN 6885-A F114 0.024 kg
15 8 Rodamiento de aguja K 32x40x25 ISO 15:2011 X5CrNi18 0.049 kg 6 6 Rodamientos de rodillos cénicos ISO 355:2007 X65Cr14 0.504 kg
16 3 |Rodamiento de aguja K 32x37x17 ISO 15:2011 X5CrNi18 0.019 kg SKF32306
17 1 |Rodamiento de aguja K 32x37x27 ISO 15:2011 X5CrNi18 0.030 kg 1 |Eje secundario PO4 34CR4 12,8 kg
18 1 Engranaje 01 P03 40NiCrMo7 6,35 kg 8 1 Corona sincro 12 P09 16MnCr5 1,32 kg
19 1 Engranaje 02 P03 40NiCrMo7 8,61 kg 9 1 Cuba sincro12 P09 16MnCr5 0,89 kg
20 1 Engranaje 11 P03 40NiCrMo7 6,35 kg 10 1 Corona sincr 34 P09 16MnCr5 1,16 kg
21 1 Engranaje 12 P05 40NiCrMo7 8,61 kg 11 1 Cuba sincro 34 P09 16MnCr5 0,67 kg
22 1 Engranaje 21 P05 40NiCrMo7 7,53 kg 12 1 Corona sincro 56 P09 16MnCr5 1,02 kg
23 1 Engranaje 22 P05 40NiCrMo7 7,82 kg 13 1 Cuba sincro 56 P09 16MnCr5 0,54 kg
24 1 Engranaje 31 P06 40NiCrMo7 8,29 kg 14 2 Chaveta paralela 10 x 8 x 32 DIN 6885-A X5CrNi18 0.019 kg
25 1 Engranaje 32 P06 40NiCrMo7 6,7 kg Marca | Cantida Denominacion ' Norma/Plano Material Peso
- - Fecha Nombre-Apellidos Firmas
26 1 Engranaje 41 P03 40NiCrMo7 8,61 kg
27 1 |Engranaje 42 P06 40NICrMo7  |6,35 kg L2ipujado - 30/08/201% | Edorta Orive “ PAIVERSIDAD DEL PAIR AsCO @
ESCUELA DE INGENIEROS DE BILBAO
28 1 Engranaje 51 P07 40NiCrMo7 9,02 kg Revisado : 30/08/2017 | Edorta Orive
29 1 Engranaje 52 PO7 40NiCrMo7 5,74 kg Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
30 1 Engranaje 61 PO7 40NiCrMo7 9,24 kg
31 1 |Engranaje 62 P08 40NiCrMo7 _ |5,51 kg —?'_G@ E?C;'a TRANSM.
i i Toler. Gener. :
25 1 Engranaj.e MAc P08 4ON!CrMo7 9,02 kg Eaja de cambios Num. plano.: P01
ngranaje MAp P08 40NiCrMo7 6,7 kg IS0 2768-m
34 2 Engranaje MAplI P08 40NiCrMo7 6,7 kg
Marca | Cantida Denominacién Norma/Plano Material Peso Cant.planos: 1/ 1
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35 1 Pifion P10 40NiCrMo7 7,61 kg
36 1 Corona P10 40NiCrMo7 18,36 kg
37 1 Eje diferencial P10 34Cr4 6,25 kg
38 2 Satelite P11 40NiCrMo7 7,61 kg
39 2 Planetario P11 40NiCrMo7 7,98 kg
40 2 Chaveta paralela 8 x 7 x 22 DIN 6885-A F114 0.009 kg
41 2 Rodamientos de rodillos conicos 32307 [DIN 720 X65Cr14 0.046 kg
J2/Q
Marka/M|Kant./Ca Izend./denom. Planoa/Plano Mat. Pisua/Peso
Fecha Nombre-Apellidos Firmas
Dibujado : 30/08/2017 | Edorta Orive R UNIVERSIDAD DEL PAIS VASCO
i ESCUELA DE INGENIEROS DE BILBAO
Revisado : 30/08/2017 | Edorta Orive “
Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo

—G— '@ Escala TRANSM
Toler. Gener.| 1.2 Conjunto diferencial Num. plano.: P02
ISO 2768-m . -
Cant.planos: 2/ 1
> 3 I 2 1
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125 ENGRANAJE 01
DATOS SINBOLO VALOR
MODULO m= 5
NUMERO DE DIENTES Z= 12
N9/ N7 DIAMETRO PRIMITIVO p= 63,16
19/26.- (/) DIAMETRO INTERIOR b= 55,66
| N7/ f/do'm 9 DIAMETRO EXTERIOR k= 18,82
. , = — - PASO p= 14,37
C | > — ] ANGULO DE ATAOUE o= 20
N7 L N ED Q{ ANGULO DE_INCLINACION 3= 18,21
x | INCLINACION derecha
i
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30 H7 | /
i
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i //10,03|AF—= A
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i 50
1 1 Eje primario P03 34Cr4 6,4 kg
ENGRANAJE 02 18-20 1 Engranaje 01/11 P03 40NiCrMo7 6,35 kg
DATOS SINBOL O VAI OR 19-26 1 Engranaje 02/41 P03 40NiCrMo7 8,61 kg
MODULO m= g5 Marca | Cantida Denominacion ' Norma/Plano Material Peso
NUMERO DE DIENTES 7= 2L _ Fecha Nombre-Apellidos Firmas ) - -
DIAMETRO PRIMITIVO p= 126,32 Dibviado 20/08/200 et Orive K x T o
DIAMETRO INTERIOR b= 108,82 Revisado : 30/08/2017 | Edorta Orive TR DR RBERRRDS AR A
DIAMETRO EXTERIOR k= 132,02 Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
PASO P= 14 14
ANGULO DE ATAQUE o= 20 Tfr Gﬁ Ezcaz'a TRANSM.
ANGULO DE INCLINACION 3= 18,21 R ie primari .
NCLINACION izquierda 50 2768-m | (11) Eje primario Num. plano.: P03
Cant.planos: 3 / 11
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5 +0,2 - 5+0,2 - 5 +0,2
- 2 1 Eje intermedio P04 34Cr4 14,6 kg
7 1 Eje secundario P04 34Cr4 12,8 kg
Marca | Cantida Denominacion Plano Material Peso
Fecha Nombre-Apellidos Firmas
Dibujado : 30/08/201% | Edorta Orive o oy | VIVFRSIDAD DEL PAIS VASCO
Revisado : 30/08/201% | Edorta Orive “ T @
Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
A ‘E} Escal
© et TRANSM.
Toler. Gener. 1.2 Ei
<0 2768-m jes Num. plano.: P(Q4
Cant.planos: L / 1N
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ENGRANAJE 12
N [/40'01 DATOS SINBOLD VALOR
_____ . DIN 5480-WT2x6xT6xh9 o 00— i 2
N7
- %V/ DIAMETRO PRIMITIVO p= 126,32
V/ / DIAMETRO INTERIOR b= 108,82
\ DIAMETRO EXTERIOR k= 132
I =N @ PASO p= T, 1%
}D 8 “ANGULO DE ATAQUE o= 20
= ANGULO DE INCLINACION | B= 18,21
INCLINACION zquierda
0,03[A— 0
N T A . NG (N'f /) 10 P9 0,01
| 50 R 5 N7 N?/g v
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=1 = . <,
~ I DATOS SINBOLO VALOR
MODULO m= 5
NUMERO DE DIENTES Z= 16
DIAMETRO PRIMITIVO = 91,87
003A= _ _ _ __ A DIAMETRO INTERIOR b= 84,38
! 50 DIAMETRO EXTERIOR = 107,96
505 PASO p= 16,34
’ ANGULO DE ATAQUE o= 20
ANGULO DE_INCLINACION = 29,45
DATOS - GsRlﬁgéLJ - VALOR INCLINACION derecha
MODULO m= 5 _ |
NUMERO DE DIENTES Z= 17 21 1 Engranaje 12 P05 40NiCrMo7 8,61 kg
22 1 Engranaje 21 P05 40NiCrMo7 7,53 kg
DIAMETRO PRIMITIVO p= 97,61 23 1 |Engranaje 22 P05 40NICrMo7  |7,82 kg
DIAMETRO INTERIOR - 80 12 Marca | Cant denominacion ’ ' Plano Material Peso
DIAMETRO EXTER'OR k: 102'22 Db i d . 2 Nombre-.Ape“ldos e 2 UNIVERSIDAD DEL PAIS VASCO
PASO p: 14,62 I uja 2 20/08/20T7 {Fdorfa Drive “ F\‘(j‘l'l;l\ DE I\'(JFJ\'IFP(); DE I‘HII{\O
ANGULO DE ATAQUE o= 20 Revisado : 30/08/2017 | Edorta Orive S
ANGULO DE B= 29 L5 Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
INCLINACION - o £ @) Escas TRANSM
INCLINACION izquierda Toler. Gener. . '
1.2 Engranajes 1 y 2 Num. plano.: P05
IS0 2768-m -
Cant.planos: 5/1
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ENGRANAJE 32 | 50
JATOS SINBOLO VAL OR |
MODULY = : ENGRANAJE 31
NUMERO DE DIENTES z= 14 TATOS ANAAE VATOR
DIAMETRO PRIMITIVO p= 78,02 NUMERPSOE]EJLE?IENTES m= 250
zZ=
DIAMETRO INTERIOR b= 70,52
DIAMETRO EXTERIOR k= 92 66 DIAMETRO PRIMITIVO p= 1,46
PASQ p= 15,35 DIAMETRO INTERIOR b= 93,96
_ANGULO DE ATAQUE = 20 DIAMETRO EXTERIOR k= 117,96
N9 /' N? ANGULO DE INCLINACION = 26,215 PASO p= 1 66
2i- VIV INCLINACION izquierda ANGULO DE ATAQUE o= 20
0o ANGULO DE INCLINACION = 26,215
40 H7 w7 A7 [/« : INCLINACION derecha
'\ N/
: /;l%-\
_ Vor i | w‘ o
= <
- b
=
—_ 1 . e A
00— = _ _
59 24 1 Engranaje 31 P06 40NiCrMo7 8,29 kg
25 1 Engranaje 32 P06 40NiCrMo7 6,7 kg
ENGRANAJE 42 27 1 Engranaje 42 P06 40NiCrMo7 6,35 kg
DATOS SINBOLO VAL OR Marca | Cantida denominacion Plano Material Peso
MODULO m= 5 Fecha Nombre-Apellidos Firmas
NUMERO DE DlENTES Z= 12 Dibujado: 30/08/2017 | Edorta Orive s ['\'IVENSM VASCO
DIAMETRO PRIMITIVO p= 63,16 Revisado : 30/08/201% | Edorta Orive “ D TR P @
Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
DIAMETRO INTERIOR b= 55,72
DIAMETRO EXTERIOR k= 77,88 £ @) escai TRANSM
PASO p= 14,38 Toler. Gener.| 1.9 . :
“ANGULO DE ATAQUE o= 20 <o 766 Engranajes 3y & Num. plano.: P06
ANGULO DE INCLINACION = _ 18,21 _
INCLINACION izquierda Cantplanos: 6 /11
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DATQS SINBOL O VAL OR ENGRANAJE 51
MODULO m= 5 DATOS SINBOL O VAL OR
NUMERO DE DIENTES Z= 27 MODULO m= 5
NUMERO DE DIENTES Z= 26
DIAMETRO PRIMITIVO p= 142,11
DIAMETRO PRIMITIVO P= 136,85
DIAMETRO INTERIOR b= 124,62
DIAMETRO EXTERIOR k= 147,14 DIAMETRO INTERIOR b= 119,36
PASO p= 14 L1 DIAMETRO EXTERIOR k= 142,5
ANGULO DE ATAQUE o= 20 PASO p= 14,33
ANGULO DE INCLINACION | B= 18,21 _ANGULO DE_ATAQUE = 20
N9 / N7 INCLINACION derecha ANGULO DE INCLINACION = 18,21
29.-\/ |( DIN 5480-W4Lx6x1hxho INCLINACION derecha
0,01
s7HT 7/ NP f
N7
el Y
N7 X i é g
ED ¥
/10,03 A— L A
Q% 28 1 Engranaje 51 P07 40NiCrMo7 9,02 kg
59 29 1 Engranaje 52 P07 40NiCrMo7 5,74 kg
ENGRANAJE 52 30 1 Engranaje 61 P07 40NiCrMo7 9,24 kg
IVEI]éADTUOLSO SINBOLO VAI'__;OR Marca | Cantida denominacion Plano Material Peso
m= Fecha Nombre-Apellidos Firmas
NUMERO DE DIENTES Z= 10 Dibujado : 30/08/2017 | Edorta Orive o I‘\'I\'Fjwn\n D,m,]‘m VASCO
DIAMETRO PRIMITIVO p= 52,63 Revisado : 30/08/2017 | Edorta Orive “ T T TR B e %&g
DIAMETRO INTERIOR b= ATA Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
DIAMETRO EXTERIOR k= 61,96 £F @ Escala TRANSM
PASO p= 13,91 Toler. Gener. 1.2 . .
—ANGULO DE ATAQUE = 20 <0 2766 m Engranajes 5y 6 Num. plano.: PQ7
ANGULO DE INCLINACION = 18,21
INCLINACION izquierda Cantplanos: 7 / 11
6 I B 3 I 2 I 1
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ENGRANAJE MAp
DATQOS SINBOLO VAL OR N
MODULO m= 5 0,03|A
NUMERO DE DIENTES Z= 14 . p—A
DIAMETRO PRIMITIVO p= 49
|
DIAMETRO INTERIOR b= 43,16 35
DIAMETRO EXTERIOR k= 59,02
‘ ENGRANAJE M
PASO p= 1.,769,6 DATOS SNEOLT [ VALOR
ANGULO DE ATAQUE xX= 20 MODULO m= 5
Z=
DIN 5480-WA4Lx6x14xh9 NUMERQ DE DIENTES 26
/VO,O’I DIAMETRO PRIMITIVO p= 91
N7 ‘\ DIAMETRO INTERIOR b= 83,66
%/ %/ DIAMETRO EXTERIOR | k= 98,92
1 : - PASO p= 10,04
© ANGULO DE ATAQUE = 20
- N7 \[>_ é‘
0,03 '
31 1 Engranaje 62 P08 40NiCrMo7 5,51 kg
32 1 Engranaje MAc P08 40NiCrMo7 9,02 kg
ENGRANAJE 62 33 1 Engranaje MAp P08 40NiCrMo7 6,7 kg
DATOS SINBOLO VAL OR Marca | Cantida denominacion Plano Material Peso
MODULO m= 5 Fecha Nombre-Apellidos Firmas
NUMERO DE DIENTES Z= 9 Dibujado : 30/08/2017 | Edorta Orive o [V\vnr‘Fime D,m,]‘\[s VASCO
DlAMETRO PRIM'T'VO p: 47[37 Revisado: 30/08/2017 | Edorta orive “ ESCUELA DE INGENIEROS DE BILBAO
DIAMETRO INTERIOR bo T Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
DIAMETRO EXTERIOR k= 672,54 £ @ Escala TRANSM
PASO pP= 14 96 Toler. Gener. 141 ' -
ANGULO DE ATAQUE o= 20 <0 e | (12) Engranajes MA Num. plano.: P08
ANGULO DE INCLINACION 3= 18,21
INCLINACION izquierda Cant.planos: g8 /1
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20
8 1 Corona sincro 12 P09 16MnCr5 1,32 kg
© 9 1 Cuba sincro 12 P09 16MnCr5 0,89 kg
~ 10 1 Corona sincro 34 P09 16MnCr5 1,16 kg
11 1 Cuba sincro 34 P09 16MnCr5 0,67 kg
12 1 Corona sincro 56 P09 16MnCr5 1,16 kg
13 1 Cuba sincro 56 P09 16MnCr5 0,54 kg
Marca | Cantida denominacion Plano Material Peso
Fecha Nombre-Apellidos Firmas
Dibujado : 30/08/2017 | Edorta Orive R UNIVERSIDAD DEL PAIS VASCO
ESCUELA DE INGENIEROS DE BILBAO
P Revisado : 30/08/2017 | Edorta Orive ﬁ
DIN 5480-N32x6x14xH7 / Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
= = ©
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TRANSM.
2 - Toler. Gener. 1:1
Sincronizadores Num. plano.: P09
20 ISO 2768-m
Cant.planos: 9 /1
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=T - 35_%/( %/) }D PINON_DIFERENCIAL
S / ' = DATQOS S LO VALOR
b LA MODULO m= 5
/ ~ &’T‘_ A10,01 NUMERO DE DIENTES Z= 15
/ 3 | 2/ P DIAMETRO PRIMITIVO | P= 75
/ S NV, e DIAMETRO INTERIOR - 63,48
//10,03 A—/ /'/ _i_ Q\ T~ DIAMETRO EXTERIOR = 84,58
- - R S I R R PASO p= 13,19
/ /./ 1
| p—A _— ANGULO DE ATAQUE o= 20
- T ANGULO ENTRE EJES 90
) - N7 //10.03/A / ANGULO INTERIOR of 13,82
N7 i ANGULO EXTERIOR 0a 18,5
\%/ N?
Wi 35
20
CORONA DIFERENCIAL 35 1 |Pifion P10 40NiCrMo7  |7,61 kg
DATOS SINBALO VALOR 36 1 |Corona P10 40NiCrMo7 | 18,63 kg
MODULO m: > 37 1 Eje diferencial P10 40NiCrMo7 6,25 kg
NUMERO DE DIENTES Z= 51 Marka/M|Kant./Ca Izend./denom. Planoa/Plano Mat. Pisua/Peso
DIAMETRO PRIMITIVO p= 255 e 1 e > e
S AVETRG TNTERTOR . g Dibujado : 3070872017 | Edorta Orive “ UNIVERSIDAD DEL PAIS VASCO EE%E
= , Revisado: 30/08/2017 | Edorta orive ESCUELA DE INGENIEROS DE BILBAO
DIAMETRO EXTERIOR kf 251,82 Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
PASO p= 15,44
ANGULO DE ATAQUE | o= 20 £} © escan TRANSM
ANGULO ENTRE EJES 90 Toler. Gener.| 1.2 . : -
ANGULO INTERIOR Ji 71,04 <o | (1) Diferencial 1 Num. plano.: P10
ANGULO EXTERIOR da 15,12 -m
Cant.planos: 10 / 1
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PLANETARIO
DATOS SINBOLO VALOR
SATELITE MODULO m= >
DATQOS SINBOLO VALOR NUMERO DE DIENTES Z= 11
MODULO = > DIAMETRO PRIMITIVO pP= 85
NUMERO DE DIENTES Z= 15 -
= DIAMETRO INTERIOR b= 11,06
DIAMETRO PRIMITIVO P 75 DIAMETRO EXTERIOR k= 916
DIAMETRO INTERIOR b= 66 PASO P= 14,15
DIAMETRO EXTERIOR k= 82,48 ANGULO DE ATAQUE xX= 20
PASO p= 13,69 ANGULO ENTRE EJES 90
ANGULO DE ATAQUE = 20 ANGULO INTERIOR Of 42,59
ANGULO ENTRE EJES 90 ANGULO EXTERIOR da 45,8
ANGULO INTERIOR of 35,43
ANGULO EXTERIOR da 46,45 38 1 |Satelite P11 40NiCrMo7  |7,61 kg
39 1 Planetario P11 40NiCrMo7 7,98 kg
Marka/M|Kant./Ca Izend./denom. Planoa/Plano Mat. Pisua/Peso
Nombre-Apellidos Firmas
Dibujado : 30/08/201% | Edorta Orive o oy | VIVFRSIDAD DEL PAIS VASCO
Revisado : 30/08/201% | Edorta Orive “ I @
Homologado : 30/08/2018 | Mikel Abasolo
‘E} Escal
©] escal TRANSM.
Toler. Gener. 1:1 . .
Diferencial 2 Num. plano.: P11
ISO 2768-m
Cant.planos: MmN/ N
6 | > | 3 yi | 1
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