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NAOqi

Es un paquete 
para controlar el 

robot NAO

Speech
recognition

Se realiza 
reconocimiento 

de voz para 
detectar frases 

Doc2Vec

Se utiliza el 
método doc2vec 

para crear un 
modelo de 
aprendizaje

Sistema
Mediante distintas 
tecnologías, se ha 
creado un sistema 

capaz de responder 
a preguntas

Preproceso
Se utiliza 

lematización y 
tokenización 

antes de entrenar 
el modelo


